Prislusenstvo - Elektromotorické pohony

Elektromotoricky pohon EPU

Elektromotoricky pohon EPU je uréeny pre ovlddanie odpéjacov pre vnuitornd montaz do 4000 A.
EPU méze byt vyrobeny v dvoch prevedeniach: - umiestneny na rame odpajaca

- mimo ram vo volnom priestore kobky
V prevedeni na rdme pristroja neobsahuje prvky reverzacie a signalizacie, t.j. potrebné ovladacie a signaliza¢né obvody
musia byt v rozvadzacoch kobky. Nudzové ovladanie sa realizuje pomocou manipulacnej tyce ESPA.
V pripadoch rekonstrukcii rozvodni s odpaja¢mi s tlakovzdusnym pohonom resp. vymenou starych ru¢nych alebo elek-
tromotorickych pohonov je mozné pohon umiestnit mimo ram pristroja.
V tomto pripade je pohon umiestneny v plechovej alebo plastovej skrini. Vystupny hriadel pohonu méze byt vyvedeny
vlavo alebo vpravo podla prevedenia pristroja. Uchytenie pohonu je Styrmi skrutkami M 12. Vystupnd paka pohonu
s vystupnym hriadelom pohonu st ryhované, ¢o umozni nastavenie koncovych poloh pristroja v réznych polohach
umiestnenia pohonu voci umiestneniu pristroja. Nidzové ovladanie sa realizuje klukou.

Popis pohonu

Mechanika pohonu je uchytend na zédkladovej doske, ktorou sa zarovern pohon uchytava k nosnej konstrukcii kobky. Pre-
vod je tvoreny prevodovkou Schmachtl, ktorej sicastou je elektromotor pre rézne druhy ovladdacieho napatia.

Matica prendsa priamociary pohyb cez kulisu na pohyb otacavy. Vystupny hriadel je ukonceny jemnym drazkovanim.
Koncové spinace su pouzité so samostatnymi zapinacimi a rozpinacimi kontaktami. Su nastavitelné v horizontdlnom aj
vertikdlnom smere.

Parametre pohonu

Vystupny moment: 400 Nm

Doba chodu: 4 - 8 sekund

Ovladacie napatie: 24,110,220V DC, 230V AC
Hmotnost: 28 kg

Pracovné napatie: 24,220V DC, 230V AC
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2. Elektromotoricky pohon ETMP

Typ pohonu  Menovité napa- Menovity vy- Menovity prad, Pouzitie Hmotnost*,
jacie napatie, V kon, W .

ETMP-PO* 24 DC 200 8,5 12,25,38,5 kV/400,630,1250,1600 A 12
Trojpélovy odpajac

ETMP-P1 24 DC 200 8,5 12, 25,38,5 kV/400,630,1250,1600 A 12
Trojpolovy odpéjac

ETMP-P2* 230 AC 150 2,5 12, 25,38,5 kV/400,630,1250,1600 A 10
Trojpolovy odpajac

ETMP-P3 230 AC 150 2,5 12,25,38,5 kV/400,630,1250,1600 A 10
Trojpdlovy odpdjac

ETMP-P4* 230 AC 300 35 12,25 kV/2000 A 10
Trojpélovy odpajac

ETMP-P5 230 AC 300 3,5 12,25 kV/2000 A 10
Trojpolovy odpdjac

ETMP-P6* 110 DC 200 2,5 12,25,38,5 kV/400,630,1250,1600 A 10
Trojpolovy odpajac

ETMP-P7 110DC 200 2,5 12,25,38,5 kV/400,630,1250,1600 A 10
Trojpdlovy odpdjac

ETMP-P8* 220 DC 200 2,0 12,25,38,5 kV/400,630,1250,1600 A 10
Trojpélovy odpajac

ETMP-P9 220 DC 200 2,0 12,25,38,5 kV/400,630,1250,1600 A 10
Trojpolovy odpéjac

ETMP-P10* 3 x400 AC 180 038 12,25,38,5 kV/400,630,1250,1600,2000 A 12
Trojpolovy odpajac

ETMP-P11 3 x400 AC 180 038 12,25,38,5 kV/400,630,1250,1600,2000 A 12
Trojpdlovy odpdjac

* s nidzovym ovladanim vyvedenym na stenu (str. G 31). Ostatné s nidzovym ovlddanim pomocou manipula¢nej ty¢e ESPA 415.3

Predpis pre projektovanie nudzového ovladania

Vyrobca vyzaduje dosledné, dodrziavanie tohto predpisu tak projektantom, ako aj uzivatelom, pre spravnu funkciu nidzového
ovladania vnutornych odpajacov.

Pri nedodrzani uréenych postupov a pravidiel nezodpoveda vyrobca za akékolvek nedostatky pri nidzovej manipulacii s odpa-
jacmi.

Nudzové ovladanie s vyuzitim kibovych aspektov:

1. Nudzové ovladanie s pohonmi ETMP:

Pohon ETMP je rieSeny tak, ze elektromotor s prevodovkou je umiestneny na rame odpajaca. Nudzové ovladanie u pohonu
ETMP je rie$ené cez odpruzené kuzelové kolesd pomocou kibovych spojok a tiahla, vyvedené na stenu, resp. dvere kobky. Pohon
ETMP sa vyraba pre ovladacie napitie 24, 110, 220 V DC; 230, 3x400 V AC. Samotné ntidzové ovladanie sa sklad4 z drziaku kiba 8
(moznost zmeny $irky, aby bol dodrzany bod,B”), rurky (10), ty¢i (9) a nadstavby kuzelovych kolies (5), (6). Kuzelové kolesa nie su
pocas motorického pohonu v prevadzke, az pocas nidzového vypinania (obr. na str. G 34). Proces nudzového ovladania sa usku-
to¢nuje nasledovne: Operétor vlozi manipula¢nu kluku do hriadela nidzového ovladania, zatlaci cca 10 mm (ozubené kolesé v
zabere) a nasledne otaca klukou.

Pre otvorenie resp. zatvorenie pristroja je potrebnych min. 70 otoc¢eni klukou. Pre ¢innost nudzového ovlddania je potrebné
projek¢ne dodrzat:

a) dodrzat priestorovy uhol sklonu tiahla max. 45°, dany pracovnou oblastou kibovych spojok (obr. na str. G 31)

b) dodrzat siosost osi pohonu nidzového ovladania s osou hriadela niidzového ovladania (obr. na str. G 31)

) pri montazi tiahla (9), (10) vysunut hriadel nidzového ovladania (12) minimalne 10 mm (aby bolo mozné zatlacovanim klukou
v hriadeli nudzového ovlddania zasunut ozubené koleso (7) do zdberu s ozubenym kolesom (6).

2. Nudzové ovladanie pomocou vypinacej ty¢e ESPA 415.3 (obr. na str. G 35).

Nudzové ovladanie sa uskutocnuje vliozenim vypinacej tyce so $pecidlnou koncovkou (univerzalny kardan s nastavcom OK 19) do
hriadela (4), ktory je spojeny s hriadelom prevodovky pomocou ozubenych kolies (2), (3).
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Elektromotoricky pohon ETMP
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Montaz (Elektromotoricky pohon ETMP na str. G 31)

1. Po upevneni pristroja do kobky upevnit na stenu kobky, resp. konzolu kobky drziak kiba (8). Ty¢ (9) - max. uhol sklonu
ovladacej ty¢e 45° - skolikovat s hornym kibom (7) a dolnym kibom. Rirku (10) viozit do tyce (9) a v predvitanom otvore sko-
likovat. Druhy koniec rarky s ty¢ou zvftat podla potrebnej dizky tiahla. Pri zvrtavani potrebnej dizky tiahla hriadel ovladania
(12) musi byt vysunuty cca 10 mm. Po skolikovani posledného spoja overit ¢innost nidzového ovladania. Ak je tiahlo dlhé, je
potrebné odrezat z tycky.

Zasunutim paky do hriadela ovlddania (12), zatla¢enim cca 10 mm sa dostane ozubené koleso (5) do zdberu s ozubenym ko-
lesom (6). Naslednym ovlddanim péky dochadza k otvaraniu, resp. zatvaraniu pristroja. Po ukonéeni manipuldcie pruzina (18)
odtlaci ozubené koleso zo zéberu,

tzn. Ze pri motorickom ovladani je nidzové ovlddanie vyradené z ¢innosti. Premazat casti nidzového ovladania.

2. Po ukon¢eni zoradovacich prac pripojit k radovym svorniciam jednotlivé ovladacie a signaliza¢né vodice.

A) svornica 1 az 6 na svorkovnici X1 je uréend na pripojenie ovladacieho napatia elektromotora

B) na svornicu A, A1, B a B1 na svorkovnici X1 su vyvedené koncové spinace reverzicie elektromotora

C) na svornicu 1 - 28 na svorkovnici X2 je vyvedeny signaliza¢ny prepinac S 10 N, ktory ma 6 zapinacich, 6 vypinacich pol6éh a
2 spinacie jednotky medzipolohy.

3. Pred elektrickym odskusanim sa odporuca kontakty pristroja nechat v medzipolohe a pri skiisani overit najprv zmysel otaca-
nia elektromotora a spravnu ¢innost koncovych spinacov. Po elektrickom overeni funkcie pristroja je tento schopny prevadzky.

Manipulacna ty¢ ESPA

o o~

—

Pozn.: Dizka ty¢e podla poziadavky zakaznika, $tandard je 3000 mm.
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Striedavé pohony

3PENAC 400/230VTN-C

12 Typ elektromotora ATE 63 4
L:m Pohon ETMP
U 400/230V
P 180W
| 09A

Jednosmerny pohon - pocet vyvodov: 2

2DC24V

Typ elektromotora P2SZ 447
- ‘it 2 Pohon ETMP
U 24CDC
P 200W
| 83A
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Jednosmerny pohon - pocet vyvodov: 3
+
X Typ elektromotora NK3K8H - 00
) Zlty/Cierny Pohon ETMP
SN . biely/erveny u 110VDC 220V DC
 edy P 200W
necy | 25A 2A

KM1w kM2
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Striedavy + jednosmerny pohon - pocet vyvodov: 6
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Zakladné schémy reverzacie elektromotorickych pohonov

1> - isti¢ zavisi od typu elektromotora
KM1, KM2 - stykace

SB1,SB2 -tlacidla

KS1,KS2 - koncové spinace

KM1, KM2 - zapinaci kontakt stykaca

KM1, KM2 - rozpinaci kontakt stykaca

A1,A2  -cievky stykaca
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Zéakladné vyhotovenie signalnych kontaktov elektromotorickych pohonov
(Je mozné zvysit pocet kontaktov, ale max. 12 ZAP, 12 VYP)
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Montaz pohonu EPU N

- demontovat tlakovzdusné pohony
- odvitat otvory D9 pre uchytenie pohonu (pouzit Sablonu, alebo priloZit k odpéjacu cely pohon)
- skratit hriadel odpajaca na potrebnu dizku
- nasunut pohon na hriadel odpéajaca a priskrutkovat elektropohon k ramu odpajac¢a pomocou 8 skrutiek M 8x 30
- zvftat spojku 3 s hriadelom odpajaca (kolik D 8), pristroj v zatvorenom stave,
pohon nastaveny pre zapnuty stav - koncovy spina¢,5-6"  rozopnuty
- pripojit ovladacie napatie k svorkam elektromotora, 1, 2 3” a koncovym spinacom, overit spravnost zapojenia ku koncovym
spinacom
- vykonat zapnutie resp. vypnutie odpajaca elektricky
(spravny zmysel otacania elektropohonu a ¢innost koncovych spinacov overit najlepsie z medzipolohy)
- pri nedostato¢nom zatvoreni resp. otvoreni je mozné dostavit koncové polohy pomocou skrutky M 4
- po nastaveni pohonu skontrolovat vetky skrutkové spoje, domazat kizne ¢asti pohonu a nidzového ovladania
(prevodové casti napr. Metabond, ostatné vazelinou)

Udrzba pohonu

- pri pravidelnych prehliadkach skontrolovat stav ozubenych kolies - odstranit nadbyto¢né necistoty (technicky benzin), pre-
mazat Metabondom

- skontrolovat skrutkové spoje

- premazat kizne ¢asti niidzového ovladania

Udaje na objednavku

1. pracovné napatie elektromotora

2. umiestnenie pohonu

3. spdsob nudzového ovlddania

4. pre jednoznacnost vymeny urcit typ rekonstruovaného pristroja a jeho umiestnenie v kobke
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