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Poznamky




Odpajace typu OMI, OMZI

- kontaktné spinacie pristroje, ktoré vo vypnutej polohe zaistuju bezpecnu odpajaciu vzdialenost v sulade

s poziadavkami stanovenymi pre odpajace technickou normou
- slizia na viditelné odpojenie elektrického zariadenia po vypnuti vykonovych vypinacov
- odpdjaju Useky, celé siete, stroje a pristroje za Ucelom oprav, revizie a pod.
- v plnom rozsahu nahradzaju predchadzajuce typy OM, OMZ
- na montdaz do kobiek vo vnutornych rozvodniach, teplota vzduchu -5°C az + 40°C, nadmorska vyska do 1000 m
- montdaz vo vodorovnej alebo zvislej polohe
- vyhovuju: EN 60 129, STN 60 129 (354210), EN 60 271 - 102, STN 60 271 - 102, EN 60 694, STN 60 694 (35 4205)
- menovita frekvencia: 50 Hz
- stupeii krytia: IP 00 (STN 60 529)
- izolatory: - porcelanové

- do 630 A epoxidové

- prudovodné casti Cu galvanicky postriebrené
- zbernice: Cu, Al
- moznost zhotovenia pre stazené klimatické podmienky

- ovladanie: - ru¢né - pozri ¢ast PrisluSenstvo na str. G 22-23: a) pohon RP 1-RP 5do 1250 A
b) pohon RPS 1 pre 3150 A a 4000 A
- elektromotorické: a) pohon ETMP 1) nudzové ovladanie vyvedené na stenu, resp. dvere kobky
2) pomocou manipula¢nej tyc¢e ESPA 415-3
b) pohon EPU - ntidzové ovladanie pre pohon umiestneny:
- na rdme pomocou manipulacnej ty¢e ESPA 415-3
- mimo ram pomocou kluky

TYPOVE OZNACENIE
OMI (OMZI) XX / XXXX - XX - XX-X - XX

prislusenstvo ( BLM=blokovaci magnet)

umiestnenie pohonu (P=pravy, L=lavy)

typ pohonu (RP=ru¢ny, EP.=elektromotoricky)

uzemnovac (0=bez uzemnovaca(OMI), resp. uzemnovac na dolnych
kontaktoch(OMZI), 1=bez hriadela, vypinanie vypinacou tycou, 2=uzem-
novac na hornych kontaktoch)

pocet pdlov (1-jednopdlovy, 2-dvojpdlovy, 3-trojpdlovy)

menovity prud (A)

menovité napatie (kV)

typ odpdjaca (OMI-bez uzemnovaca, OMZI-s uzemrnovacom)

PRIKLADY OZNACENIA:

Pr.1: OMI 25 /1250 30 EPUL

- Odpéjac na 22 kV, 1250 A 3-pélovy, pohon EPU

(Pozndmka: projektant upresni napéjacie napétie a spdsob nudzového ovladania)

Pr.2: OMI 12/630 30 RP1 L BLM

- Odpéjac na 12 kV, 630 A, 3-pélovy, ru¢ny pohon RP1 umiestneny vlavo s blokovacim magnetom

(Pozndmka: projektant urc¢i menovité napatie blokovacieho magnetu BLM a spdsob umiestnenia operného loZiska)
Pr.3: OMZ112/3150 30 EPUP

- Odpéjac na 12 kV, 3150 A, 3-polovy, pohon EPU pre hlavné noze umiestneny vpravo, pohon EPU pre uzemrovacie noze umiestne-
ny vlavo

(Poznamka: projektant uréi napéjacie napétie, pocet a dizku manipula¢nej ty¢e ESPA 415.3 $tandardna dizka tyce je 3000 mm)

Pr. 4: OMZI 25 /400 32 ETMP L

- Odpéjac na 22 kV, 400 A, 3-polovy, pohon ETMP pre hlavné noze umiestneny vlavo, pohon ETMP pre uzemrovacie nozZe umiestne-
ny vpravo (Poznamka: projektant upresni napéjacie napétie, pocet a dizku manipula¢nej ty¢e ESPA 415.3 $tandardna dizka tyce je
3000 mm)




Odpajace typu OMI, OMZI

TECHNICKE UDAJE
Menovité napatie, kV pri Men9w:ce 1v min. I.<ratko,-
. wrs ” . dobé vydrzné striedavé
Menovité napatie, kV  atmosférickom impulze, e .
KV napatie priemyselnej

12
25

proti zemi, medzi p&Imi
a medzi rozpojenymi
kontakt.

75
125

v odpdjacej drahe

85
145

frekvencie, kV
proti zemi, medzi pélmi
a medzi rozpojenymi
kontakt.
28
50

v odpdjacej drahe

32
60

Bez uzemnovaca

Typové oznacenie Menovité napatie,

Menovity prad, A Men. kratkodoby

Men. dynamicky

Hmotnost*, kg

OMI 12/400-30
OMI 12/630-30
OMI 12/1250-30
OMI 12/1600-30
OMI 12/2000-30
OMI 12/3150-30
OMI 12/4000-30
OMI 25/400-30
OMI 25/630-30
OMI 25/1250-30
OMI 25/1600-30
OMI 25/2000-30

kv

12 400
12 630
12 1250
12 1600
12 2000
12 3150
12 4000
25 400
25 630
25 1250
25 1600
25 2000

prud 1s, kA prud, kA
16 40
25 63
40 100
40 100
50 125
60 150
80 200
16 40
25 63
40 100
50 125
50 125

20
23
51
82
115
130
190
36
39
71
110
155

* Hmotnost zdkladného vyhotovenia bez prislusenstva

S uzemnovaéom

Typové oznacenie Menovité napa-

Menovity prud, A Men. kratkodoby

Men. dynamicky

Hmotnost*, kg

OMZI 12/400-30
OMZ1 12/630-30
OMZ112/1250-30
OMZI 12/1600-30
OMZ1 12/2000-30
OMZI 12/3150-30
OMZ1 12/4000-30
OMZI 25/400-30
OMZI 25/630-30
OMZI 25/1250-30
OMZI 25/1600-30
OMZI 25/2000-30

tie, kV
12
12
12
12
12
12
12
25
25
25
25
25

400
630
1250
1600
2000
3150
4000
400
630
1250
1600
2000

prud 1s, kA prud, kA
16 40
25 63
40 100
40 100
50 125
60 150
60 150
16 40
25 63
40 100
50 125
50 125

27
29
60
95
160
170
230
42

80
135
180

* Hmotnost zakladného vyhotovenia bez prislusenstva

OMZ] 25/400-30 s ETMP




Odpajace typu OMI, OMZI

ROZMEROVE NACRTY
Trojpolovy odpajac 400 a 630 A
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Typ kg A B C€C D F H K L LI N P R S T V U
OMI12/400-30 30 484 600 430 255 200 560 320 415 475 76 32 @18 M12 15 - -
OMI12/630-30 35 506 600 430 255 200 560 320 415 475 76 40 @18 M16 25 - -
OMI25/400-30 40 584 810 630 335 300 770 420 520 560 76 32 @18 M12 15 - -
OMI25/630-30 45 606 810 630 335 300 770 420 520 560 76 40 @18 M16 25 - -

OMZI 12/400-30(32) 48 484 600 430 255 200 560 320 415 475 76 32 @18 M12 15 165 110
OMZI12/630-30(32) 50 506 600 430 255 200 560 320 415 475 76 40 @18 M16 25 165 110
OMZI 25/400-30(32) 64 584 810 630 335 300 770 420 520 560 76 32 @18 M12 15 260 160
OMZI25/630-30(32) 66 606 810 630 335 300 770 420 520 560 76 40 @18 M16 25 260 160
Trojpolovy odpajac 1250 A
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OMI 12/1250-30 80 600 600 540 321 200 560 320 76 60 @18 M12 20 40 = - 415 475
OMI 25/1250-30 90 715 810 710 401 300 770 420 76 60 @18 M12 20 40 - - 520 560
OMZI 12/1250-30(32) 110 600 600 540 321 200 560 320 76 60 @18 M12 20 40 110 220 415 475
OMZ| 25/1250-30(32) 130 715 810 710 411 300 770 420 76 60 @18 M12 20 40 160 300 520 560




Odpajace typu OMI, OMZI

Trojpolovy odpajac 2000 A, 3150 A

OMI 12/2000-30 102 844 455
OMI 25/2000-30 132 930 1120 479 760 350 1040 555 640 855 230 425 10 100 20 40 25 50 94
OMZI 12/2000-30(32) 112 810 924 360 610 280 844 455 540 655 154 355 10 100 20 40 25 50 94
OMZI 25/2000-30(32) 152 930 1120 479 760 350 1040 555 640 855 230 435 10 100 20 40 25 50 94

OMZI 12/3150-30 143 840 924 410 650 280 844 455 540 655 154 345 10 100 20 40 25 50 94

OMI 25/400-30 s ETMP OMI s poistkovym spodkom




Odpajace typu OMI, OMZI

Trojpolovy odpajac 400 a 630 A s pohonom ETMP s nidzovym ovladanim vypinacou ty-
cou ESPA 415.3

OMI12/400-30 48 484 820 450 255 390 200 560 320 110 56 @25 32 @18 M12 15 920
OMI 12/630-30 50 506 820 450 255 390 200 560 320 110 56 @25 40 @18 M12 25 90
OMI 25/400-30 64 584 930 650 335 490 300 770 420 160 56 @25 32 @18 M12 15 920
OMI25/630-30 66 606 930 650 335 490 300 770 420 160 56 @25 40 @18 M12 25 920

Trojpolovy odpajac 400 a 630 A s pohonom ETMP s nudzovym ovladanim vypinacou tycou
ESPA 415.3

OMZI 12/400-30LL 64 484 820 450 241 200 560 320 500 110 76 @25 32 @18 M12 15 110 165 90
OMZI12/630-30L 66 506 820 450 241 200 560 320 500 110 76 @25 40 @18 M12 25 110 165 90
OMZI 25/400-30L 94 584 1030 650 336 300 770 420 605 160 76 @25 32 @18 M12 15 110 260 90
OMZI25/630-30L 94 606 1030 650 336 300 770 420 605 160 76 @25 40 @18 M12 25 110 260 90




Odpajace typu OMI, OMZI

Trojpolovy odpajac 1250 A s pohonom ETMP

OMI12/1250-30 90 600 820 540 320 200 560 320 110 76 @25 @25 60 @18 M12 20 40 90
OMI25/1250-30 110 715 1030 710 410 300 770 420 110 76 @25 @25 60 @18 M12 20 40 90

Trojpolovy odpajac 1250 A s pohonom ETMP
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OMZI 12/1250-30 120 600 820 540 320 200 560 320 110 76 @25 @25 60 @18 MI12 20 40 160 90
OMZI 25/1250-30 140 715 1030 710 410 300 770 420 110 76 @25 @25 60 @18 M12 20 40 160 90
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Trojpodlovy odpajac OMZI 12/3150 - 30L s pohonom EPU - dvojité tiahlo
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125

\ radova svorkovnica

265

™ vackovy spina¢

podla objednavky max. 1600

lozisko

650
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regulovatelné tiahlo

100

4XM12 /

podla objedndvky max. 1500 505
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Odpajace typu OCD, OCDZ

- kontaktné spinacie pristroje, ktoré vo vypnutej polohe zaistuju bezpecnu odpajaciu vzdialenost v sulade s poziadavkami stanoveny-
mi pre odpajace technickou normou.

- sluzia na viditelné odpojenie elektrického zariadenia po vypnuti vykonovych vypinac¢ov

- odpdjaju useky, celé siete, stroje a pristroje za Ucelom opray, revizie a pod.

- na montdaz do vnutornych rozvodni

- vyhovuju: EN 60 129, STN 35 4210, CSN 35 4210, EN 60 694, STN 35 4205, CSN 35 4205,
EN 60271-102,STN 60 271 - 102
- menovita frekvencia: 50 Hz
- stupei krytia: IP 00 (STN 60 529)
- epoxidové izolatory (povrchova cesta 775 mm)
- prudovodné casti: Cu
- zbernice: Cu, Al
- ovladanie: rucné, elektromotorické
TECHNICKE UDAJE
. s Menovité napatie, kV pri atmosférickom Menovité 1 min. kratkodobé vydrzné striedavé
Menovité napatie, kV . s . .
impulze, kV napatie priemyselnej frekvencie, kV
proti zemi, medzi pél- proti zemi, medzi pdl-
mi a medzi rozpojeny- v odpajacej drdhe mi a medzi rozpojeny- v odpajacej drdhe
mi kontakt. mi kontakt.
38,5 180 210 80 90

Men. kratkodoby Men. dynamicky

Typové oznacenie  Menovité napitie, kV  Menovity prad, A

prud 1s, kA prud, kA
OCD/0OCDZ 38,5/400-30 38,5 400 16 40
OCD/OCDZ 38,5/630-30 38,5 630 25 63
OCD/OCDZ 38,5/1250-30 38,5 1250 25 63
OCD/OCDZ 38,5/1600-30 38,5 1600 25 63

Typové oznacenie Hmotnost* bez uzemnovaca, kg Hmotnost* s uzemnovacom, kg
OCD/0OCDZ 38,5/400-30 62 83
0OCD/0OCDZ 38,5/630-30 65 85
OCD/0OCDZ 38,5/1250-30 73 20
OCD/0CDZ 38,5/1600-30 76 100

* Hmotnost zakladného vyhotovenia bez prislusenstva




Odpajace typu OCD, OCDZ

Trojpolovy odpajac OCD
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OCD 38,5/400-30 72 770 1160 453 920 600 450 1120 500 @18 160 73 @25 40 MI12 500 187 115 20 -
OCD 38,5/630-30 75 770 1160 453 920 600 450 1120 500 @18 160 73 @25 40 MI12 500 187 115 20 -
OCD 38,5/1250-30 83 830 1160 455 920 600 450 1120 500 @18 160 73 @25 60 M12 500 187 115 20 40
OCD 38,5/1600-30 86 830 1160 455 920 600 450 1120 500 @18 160 73 @25 80 MI12 500 187 115 20 40

Trojpolovy odpajac¢ OCDZ

u B v 5
| H |
I F F |
P K
N e
olih) - —— frp)—— a4
i H i
| | |
° 1 =
e ——— p— 7T_ ————-——] L 7777777 — _\*{*]L wn
‘ ! L
i 1] il Bls w
) 1)%(5 "
]y T |
*ﬁifr =T L """ T ;%:J
| o i =
i i |
{T o H N
- | I
| i | —H
1,=1250 A 1,=1600 A | 2400 A 630 A
— - =400 A,
. | |
76\97; %%in
B = i
P T] TF;I [T

OCDZ 38,5/400-30 83 830 1160 453 920 840 450 1120 500 @18 73 @25 40 M12 500 187 115 365 20 =
OCDZ 38,5/630-30 85 830 1160 453 920 840 450 1120 500 @18 73 @25 40 M12 500 187 115 365 20 -
OCDZ 38,5/1250-30 90 860 1160 541 920 840 450 1120 500 @18 73 @25 60 MI12 50 187 115 - 20 40
OCDZ 38,5/1600-30 100 860 1160 541 920 840 450 1120 500 @18 73 @5 8 M12 500 187 115 - 20 40




Odpajace typu OCD, OCDZ

Trojpolovy odpajac OCD s pohonom ETMP

OCD38,5/400-30 72 770 1380 453 920 600 450 1120 500 @18 160 73 @25 40 M2 500 65 20 40
OCD38,5/630-30 75 770 1380 453 920 600 450 1120 500 @18 160 73 @25 40 M12 500 65 20 40
OCD38,5/1250-30 83 830 1380 453 920 600 450 1120 500 @18 160 73 @25 60 M2 500 65 20 40
OCD38,5/1600-30 86 830 1380 453 920 600 450 1120 500 @18 160 73 @25 60 M12 500 65 20 40
Trojpolovy odpajac OCDZ s pohonom ETMP
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0CDZ38,5/400-30 83 830 1380 453 920 840 450 1120
0(DZ38,5/630-30 85 830 1380 453 920 840 450 1120
0(DZ38,5/1250-30 90 860 1380 541 920 840 450 1120
0(DZ38,5/1600-30 100 860 1380 541 920 840 450 1120

500
500
500
500

018
018
018
018

160
160
160
160

73
73
74
74

025
025
025
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40
40
60
60

M12
M12
M12
M12

500
500
500
500

65
65
65
65

20
20
20 40
20 40

- 365
- 365
- 365
20 365




Odpajace typu 1000V (O 1010, OM 1020, OM 1040)

- pouzivaju sa na zapinanie a vypinanie elektrického obvodu bez vykonu, na odpojenie urcitych tsekov vedenia v rozvodni

a rozvadzacoch

- vyhovuju: 01010, OM 1020, OM 1040 - STN EN 60 947-3
- stupeni krytia: 1P 00 (STN EN 60 529)
- ovladanie: - ruéné - pomocou vypinacej tyce

- s ru¢nym pohonom *
- elektromotorické * - 230V AC
-3x400V AC

* iba OM 1020, OM 1040

Men. dynamicky

Hmotnost*, kg

TECHNICKE UDAJE
, g Menovité napa- NP Men. kratkodoby
Typové oznacenie tie,V Menovity prad, A prid 1, kKA
01010 1000 1000 40
OM 1020 1000 2000 84
OM 1040 1000 4000 140

prud, kA
20
40
63

17
21
26

* Hmotnost zakladného vyhotovenia bez prislusenstva

ROZMEROVE NACRTY

Odp4&jac 01010

250

80




Odpajace typu 1000V (O 1010, OM 1020, OM 1040)

Odpajac OM 1020, OM 1040 s ruénym pohonom
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Typ A d H J K P R T T2 v
OM1020R 540 320 370 150 @14 80 @14 40 20 193
OM1040R 628 346 370 150 @14 100 @23 50 25 194




Odpajac OM 1020, OM 1040 s elektromotorickym pohonom

Odpajace typu 1000V (O 1010, OM 1020, OM 1040)

=
] H -
Typ A B C D H J K
OM 1020 R 540 170 320 490 370 150 214

OM 1040 EP 628 174 346 520 370 150 214




Odpajace typu "O"

- pouzivaju sa na zapinanie a vypinanie elektrického obvodu bez vykonu, na odpojenie urcitych usekov vedenia v rozvodni
- vyhovuju STN EN 60 947-3

- stupen krytia IP 00 (STN EN 60 529)

- montdaz do rozvadzaca alebo do kobky

- zhotovenie: - jednopdlové
- dvojpolové
- trojpolové

- ovladanie: -ru¢né

- elektromotorické

TECHNICKE UDAJE
Typovr:ei :znace- Menot\;:ev napa- o ovi ty prid, A Menl;:iﬁyc;\’akn:cky Me:;l’:(;:tlslc(i:by Hmotnost*, kg
0-41 1000 400 50 15 3,5
0-61 1000 600 75 20 4
0-101 1000 1000 80 40 6
0-201 1000 2000 80 40 9
0-301 1000 3000 90 45 12
0-43 1000 400 50 15 9
0-63 1000 600 75 20 10
0-103 1000 1000 80 40 21
0-203 1000 2000 80 40 34
0-303 1000 3000 90 45 45

* Hmotnost zakladného vyhotovenia bez prislusenstva

TYPOVE OZNACENIE
0 - XXX PX

mechanické vyhotovenie

pocet pdlov (1 - jednopdlovy, 2 - dvojpdlovy, 3 - trojpdlovy)

menovity prud (4=400 A, 6=600 A, 10=1000 A, 20=2000 A, 30=3000 A)

typ odpojovaca

Udaje na objednavku:

- typ odpajaca
- menovité napatie
- menovity prud
- mechanické zhotovenie
- pocet kusov
- menovité napatie el. pohonu
(24V DG; 110V DG; 220V DC; 230V AC, 3x400V AC)

Prehlad vyhotoveni

Typ Vyhotovenie Popis a prislusenstvo

0-41,0-61,0-101,0-201,0-301

PO zékladné prevedenie
0-42,0-62,0-102,0-202,0-302

PO zékladné prevedenie
0-43,0-63

P1 zékladné prevedenie a odpojovacia pdka s okom

P8 zékladné prevedenie - odpojovacia paka s okom a signalne kontakty
0-103,0-203,0-303

P1 zékladné prevedenie a odpojovacia pdka s okom

P8 zékladné prevedenie - odpojovacia padka s okom a signalne kontakty

Pozn.: Hriadel odpajaca (pre uchytenie ovlddacieho prislusenstva) je vyvedeny spravidla vpravo. Tato strana sa
urcuje tak, Ze pri zvislej polohe

odpajaca je lozisko dole. Signélne kontakty sa u odpajacov typu,O” vyrabaju a dodavaju max. v prevedeni 3/3,
tj. 3 zapinacie a 3 vypinacie.




Trojpolovy odpajac O - 63 R
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Odpajace typu "O"
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Prislusenstvo - Ru¢né pohony

Rucné pohony pre odpajace typu OMI, OMZI, OCD, OCDZ

Ruény pohon typ RP 1 Hmotnost: 14 kg

Rucny pohon sa uchytava na bok kobky.

blokovaci magnet ram odpéjaca

=

050

N

e
/A VA

os tiahla

Rucny pohon typ RP 3 Hmotnost: 13 kg

Ruény pohon sa uchytava na dvere kobky (ovlddanie z ¢ela kobky). Pohyb ovlddania je zvisly.




Prislusenstvo - Ru¢né pohony

Rucny pohon typ RP 5 Hmotnost: 13 kg

Rucny pohon sa uchytava na dvere kobky (ovlddanie z ¢ela kobky). Pohyb ovladania je po kruznici.

2000

Jednoramenna paka
- pouziva sa pri spinani vypinacou ty¢ou

Spinacia rukovat
- pre ru¢né pohony RP 1, RP 3




Prislusenstvo - Blokovacie magnety

BLOKOVACIE MAGNETY

pre odpéjace OMI, OMZI, OCD, OCDZ
- elektromagnetické blokovanie ru¢nych pohonov v obidvoch krajnych polohach
- na kratkodobé zatazenie
- menovité hodnoty napétia blokovacich magnetov typu BLM:
- jednosmerné napatia: 24, 48,60, 110,220V
- striedavé napatia: 110,230V
- hmotnost: 4 kg

Funkcia blokovacieho magnetu

Elektromagnetické blokovanie odpajaca pri ruénom pohone nedovoli vypnut odpéja¢, pokial je zapnuty vykonovy vypi-
nac zaradeny pred tymto odpdjacom a taktiez nedovoli zapnut odpajac pri zapnutom vykonovom vypinaci. Elektromag-
net teda blokuje obidve krajné polohy odpéjaca (VYP, ZAP). Po vypnuti vykonného vypinaca B spoji pomocny kontakt K
prudovy okruh cievky elektromagnetu M. Ten odblokuje pohon odpdjaca A. Aby cievka elektromagnetu M pri vypnutom
vypinaci B nebola trvalo pod napatim, zaraduje sa do okruhu cievky elektromagnetu tlacidlo T umiestnené pri pdkovom
pohone

Montaz

Usporiadanie prislusenstva pri pouziti BLM s ru¢nym pakovym pohonom.V zdsade sa BLM montuje na stenu kobky.
Pred namontovanim odpajaca do kobky sa najprv namontuje blokovacia vacka tak, ze sa pevne upevni na volny
koniec hriadela, kde sa zablokuje. Blokovaci magnet méze byt umiestneny aj na rame odpajaca.

Upozornenie:

Blokovaci magnet sa dodava ako samostatné prislusenstvo odpajaca s ru¢nym pohonom, vratane blokovacej vacky.
Spracovatel projektovej dokumentdcie rozvodne musi v dokumentacii urcit a zahrnut jeho umiestnenie a uchytenie.
Blokovaci magnet musi byt namontovany zvisle tak, aby pri pritiahnutej kotve magnetu blokovaci segment vlastnou
véhou volne doliehal na vacku a zdvora nesmie branit volnému pohybu segmentu. Blokovacie elektromagnety BLM
su navrhované na kratkodobé zatazZenie.




Prislusenstvo - Blokovacie magnety

Usporiadanie prislusenstva pri pouziti BLM s ruénym pakovym pohonom

7

I

,,T,ﬁ,i, J—

)

5

vlavo

1 - operné lozisko E 8554

2 —vacka BLM

3-ram BLM D 0733

4 - stena kobky

5 - rdm odpajaca

6 — ovladacia paka E 2745 pre osi

7 - ovladacia paka pre ru¢ny pohon E 1226

vpravo




Prislusenstvo - Elektromotorické pohony

Elektromotoricky pohon EPU

Elektromotoricky pohon EPU je uréeny pre ovlddanie odpéjacov pre vnuitornd montaz do 4000 A.
EPU méze byt vyrobeny v dvoch prevedeniach: - umiestneny na rame odpajaca

- mimo ram vo volnom priestore kobky
V prevedeni na rdme pristroja neobsahuje prvky reverzacie a signalizacie, t.j. potrebné ovladacie a signaliza¢né obvody
musia byt v rozvadzacoch kobky. Nudzové ovladanie sa realizuje pomocou manipulacnej tyce ESPA.
V pripadoch rekonstrukcii rozvodni s odpaja¢mi s tlakovzdusnym pohonom resp. vymenou starych ru¢nych alebo elek-
tromotorickych pohonov je mozné pohon umiestnit mimo ram pristroja.
V tomto pripade je pohon umiestneny v plechovej alebo plastovej skrini. Vystupny hriadel pohonu méze byt vyvedeny
vlavo alebo vpravo podla prevedenia pristroja. Uchytenie pohonu je Styrmi skrutkami M 12. Vystupnd paka pohonu
s vystupnym hriadelom pohonu st ryhované, ¢o umozni nastavenie koncovych poloh pristroja v réznych polohach
umiestnenia pohonu voci umiestneniu pristroja. Nudzové ovladanie sa realizuje klukou.

Popis pohonu

Mechanika pohonu je uchytend na zékladovej doske, ktorou sa zarovern pohon uchytava k nosnej konstrukcii kobky. Pre-
vod je tvoreny prevodovkou Schmachtl, ktorej sicastou je elektromotor pre rézne druhy ovladdacieho napatia.

Matica prendsa priamociary pohyb cez kulisu na pohyb otacavy. Vystupny hriadel je ukon¢eny jemnym drazkovanim.
Koncové spinace su pouzité so samostatnymi zapinacimi a rozpinacimi kontaktami. Su nastavitelné v horizontdlnom aj
vertikdlnom smere.

Parametre pohonu

Vystupny moment: 400 Nm

Doba chodu: 4 - 8 sekund

Ovladacie napatie: 24,110,220V DC, 230V AC
Hmotnost: 28 kg

Pracovné napatie: 24,220V DC, 230V AC




Prislusenstvo - Elektromotorické pohony

Trojpolovy odpajac OMI 25/630 - 30 L s EPU
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. - vackovy spinac
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Prislusenstvo - Elektromotorické pohony
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Prislusenstvo - Elektromotorické pohony

2. Elektromotoricky pohon ETMP

Typ pohonu  Menovité napa- Menovity vy- Menovity prad, Pouzitie Hmotnost*,
jacie napatie, V kon, W .

ETMP-PO* 24 DC 200 8,5 12,25,38,5 kV/400,630,1250,1600 A 12
Trojpélovy odpajac

ETMP-P1 24 DC 200 8,5 12, 25,38,5 kV/400,630,1250,1600 A 12
Trojpolovy odpéjac

ETMP-P2* 230 AC 150 2,5 12, 25,38,5 kV/400,630,1250,1600 A 10
Trojpolovy odpajac

ETMP-P3 230 AC 150 2,5 12,25,38,5 kV/400,630,1250,1600 A 10
Trojpdlovy odpdjac

ETMP-P4* 230 AC 300 35 12,25 kV/2000 A 10
Trojpélovy odpajac

ETMP-P5 230 AC 300 3,5 12,25 kV/2000 A 10
Trojpolovy odpdjac

ETMP-P6* 110 DC 200 2,5 12,25,38,5 kV/400,630,1250,1600 A 10
Trojpolovy odpajac

ETMP-P7 110DC 200 2,5 12,25,38,5 kV/400,630,1250,1600 A 10
Trojpdlovy odpdjac

ETMP-P8* 220 DC 200 2,0 12,25,38,5 kV/400,630,1250,1600 A 10
Trojpélovy odpajac

ETMP-P9 220 DC 200 2,0 12,25,38,5 kV/400,630,1250,1600 A 10
Trojpolovy odpéjac

ETMP-P10* 3 x400 AC 180 038 12,25,38,5 kV/400,630,1250,1600,2000 A 12
Trojpolovy odpajac

ETMP-P11 3 x400 AC 180 038 12,25,38,5 kV/400,630,1250,1600,2000 A 12
Trojpdlovy odpdjac

* s nidzovym ovladanim vyvedenym na stenu (str. G 31). Ostatné s nidzovym ovlddanim pomocou manipulacnej ty¢e ESPA 415.3

Predpis pre projektovanie nudzového ovladania

Vyrobca vyzaduje dosledné, dodrziavanie tohto predpisu tak projektantom, ako aj uzivatelom, pre spravnu funkciu nidzového
ovladania vnutornych odpajacov.

Pri nedodrzani uréenych postupov a pravidiel nezodpoveda vyrobca za akékolvek nedostatky pri nudzovej manipuldcii s odpa-
jacmi.

Nudzové ovladanie s vyuzitim kibovych aspektov:

1. Nudzové ovladanie s pohonmi ETMP:

Pohon ETMP je rieSeny tak, ze elektromotor s prevodovkou je umiestneny na rame odpajaca. Nudzové ovladanie u pohonu
ETMP je rie$ené cez odpruzené kuzelové kolesd pomocou kibovych spojok a tiahla, vyvedené na stenu, resp. dvere kobky. Pohon
ETMP sa vyraba pre ovladacie napitie 24, 110, 220 V DC; 230, 3x400 V AC. Samotné ntidzové ovlddanie sa sklada z drziaku kiba 8
(moznost zmeny $irky, aby bol dodrzany bod,B”), rurky (10), ty¢i (9) a nadstavby kuzelovych kolies (5), (6). Kuzelové kolesa nie su
pocas motorického pohonu v prevadzke, az pocas nudzového vypinania (obr. na str. G 34). Proces nudzového ovladania sa usku-
to¢nuje nasledovne: Operétor vlozi manipula¢nu kluku do hriadela nidzového ovladania, zatlac¢i cca 10 mm (ozubené kolesd v
zabere) a nasledne otaca klukou.

Pre otvorenie resp. zatvorenie pristroja je potrebnych min. 70 otoceni klukou. Pre ¢innost nddzového ovlddania je potrebné
projek¢ne dodrzat:

a) dodrzat priestorovy uhol sklonu tiahla max. 45°, dany pracovnou oblastou kibovych spojok (obr. na str. G 31)

b) dodrzat siosost osi pohonu nidzového ovladania s osou hriadela niidzového ovladania (obr. na str. G 31)

) pri montazi tiahla (9), (10) vysunut hriadel nidzového ovladania (12) minimalne 10 mm (aby bolo mozné zatlacovanim klukou
v hriadeli nidzového ovladania zasunut ozubené koleso (7) do zédberu s ozubenym kolesom (6).

2. Nudzové ovladanie pomocou vypinacej ty¢e ESPA 415.3 (obr. na str. G 35).

Nudzové ovladanie sa uskutocnuje vlozenim vypinacej tyce so $pecidlnou koncovkou (univerzalny kardan s nastavcom OK 19) do
hriadela (4), ktory je spojeny s hriadelom prevodovky pomocou ozubenych kolies (2), (3).
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Elektromotoricky pohon ETMP

&)

S
D
Q
w
110

o
a

,//
oLl
/c/
9 %
///
e
® = ] o
7
/
) ‘
) \
& |
7,
7, |
7 !
|
|
| | |
| | |
| Il ‘ : |
A-fe B -
Ll = — 7777 - \
L@ < )
N
0 D ]
‘ E// X
/ | Ot
f WD o

djajayayayayaln

_;gEE_EQSW

v
i
=

b




Prislusenstvo - Elektromotorické pohony

Montaz (Elektromotoricky pohon ETMP na str. G 31)

1. Po upevneni pristroja do kobky upevnit na stenu kobky, resp. konzolu kobky drziak kiba (8). Ty¢ (9) - max. uhol sklonu
ovladacej ty¢e 45° - skolikovat s hornym kibom (7) a dolnym kibom. Rurku (10) viozit do tyce (9) a v predvitanom otvore sko-
likovat. Druhy koniec rarky s ty¢ou zvftat podla potrebnej dizky tiahla. Pri zvrtavani potrebnej dizky tiahla hriadel ovladania
(12) musi byt vysunuty cca 10 mm. Po skolikovani posledného spoja overit ¢innost nudzového ovladania. Ak je tiahlo dlhé, je
potrebné odrezat z tycky.

Zasunutim paky do hriadela ovlddania (12), zatla¢enim cca 10 mm sa dostane ozubené koleso (5) do zdberu s ozubenym ko-
lesom (6). Naslednym ovlddanim péky dochadza k otvaraniu, resp. zatvaraniu pristroja. Po ukonéeni manipuldcie pruzina (18)
odtlaci ozubené koleso zo zéberu,

tzn. Ze pri motorickom ovladani je nidzové ovladanie vyradené z ¢innosti. Premazat casti nidzového ovladania.

2. Po ukon¢eni zoradovacich prac pripojit k radovym svorniciam jednotlivé ovladacie a signaliza¢né vodice.

A) svornica 1 az 6 na svorkovnici X1 je uréend na pripojenie ovladacieho napatia elektromotora

B) na svornicu A, A1, B a B1 na svorkovnici X1 su vyvedené koncové spinace reverzacie elektromotora

C) na svornicu 1 - 28 na svorkovnici X2 je vyvedeny signaliza¢ny prepina¢ S 10 N, ktory ma 6 zapinacich, 6 vypinacich pol6éh a
2 spinacie jednotky medzipolohy.

3. Pred elektrickym odskusanim sa odporuca kontakty pristroja nechat v medzipolohe a pri skiisani overit najprv zmysel otaca-
nia elektromotora a spravnu ¢innost koncovych spinacov. Po elektrickom overeni funkcie pristroja je tento schopny prevadzky.

Manipulacna ty¢ ESPA

o o~

—

Pozn.: Dizka ty¢e podla poziadavky zakaznika, $tandard je 3000 mm.




Prislusenstvo - Elektromotorické pohony

Striedavé pohony

3PENAC 400/230VTN-C

12 Typ elektromotora ATE 63 4
L:m Pohon ETMP
U 400/230V
P 180W
| 09A

Jednosmerny pohon - pocet vyvodov: 2

2DC24V

Typ elektromotora P2SZ 447
- ‘it 2 Pohon ETMP
U 24CDC
P 200W
| 83A
1 3 1 3
‘\ ‘\ Kt o
2] 4 2| 4
Jednosmerny pohon - pocet vyvodov: 3
+
X Typ elektromotora NK3K8H - 00
) Zlty/Cierny Pohon ETMP
SN . biely/erveny u 110VDC 220V DC
 edy P 200W
necy | 25A 2A

KM1w kM2




Prislusenstvo - Elektromotorické pohony

Striedavy + jednosmerny pohon - pocet vyvodov: 6

+
L1/ [PEN/
>
X1 X1
® cierny 3 v 4 zlty
cerveny 1 @I 2 biely
@ cierny | 5 ~ 6 hnedy
® SH)
J o)
KM1 KMm2
S
Typ elektromotora NK3K8F 00
Pohon ETMP
U 220V AC
P 150 W
1 25A

[/ W



Prislusenstvo - Elektromotorické pohony

Zakladné schémy reverzacie elektromotorickych pohonov

1> - isti¢ zavisi od typu elektromotora
KM1, KM2 - stykace

SB1,SB2 -tlacidla

KS1,KS2 - koncové spinace

KM1, KM2 - zapinaci kontakt stykaca

KM1, KM2 - rozpinaci kontakt stykaca

A1,A2  -cievky stykaca

/L1/ /PEN/

sB1 Kl 1
KM2 A kSl Al
& G S\ ,—o—D—e

KM1

X1: X1:
* KM2
SB2 KM1 B KS2 Bl
G—o N 9_\’\—@_[’_@
KM2

N\

AV

A

Zakladné vyhotovenie signalnych kontaktov elektromotorickych pohonov
(Je mozné zvysit pocet kontaktov, ale max. 12 ZAP, 12 VYP)

. O 0 2
3. O 0 4
5. 0 0 &
7 8
9

o0 0 s
. O O 10
1. O 0 12
3. O O 14.
5. O~ O 16.
7. 0~ O 18
19. O O 2.
2. O 0 2.

25. O O 26.
27. O O 28
2. O~ O 30.
3. O O 3
33. O O 34
3. O~ O 36
37 O O 38
39. O~ O 40
4, O O 4
43 O O 44,
45, O~ O 46,
4. O O 48




Prislusenstvo - Elektromotorické pohony

Montaz pohonu EPU N

- demontovat tlakovzdusné pohony
- odvitat otvory D9 pre uchytenie pohonu (pouzit Sablonu, alebo priloZit k odpéjacu cely pohon)
- skratit hriadel odpajaca na potrebnu dizku
- nasunut pohon na hriadel odpéajaca a priskrutkovat elektropohon k ramu odpajac¢a pomocou 8 skrutiek M 8x 30
- zvftat spojku 3 s hriadelom odpajaca (kolik D 8), pristroj v zatvorenom stave,
pohon nastaveny pre zapnuty stav - koncovy spina¢,5-6"  rozopnuty
- pripojit ovladacie napatie k svorkam elektromotora, 1, 2 3” a koncovym spinacom, overit spravnost zapojenia ku koncovym
spinacom
- vykonat zapnutie resp. vypnutie odpajaca elektricky
(spravny zmysel otacania elektropohonu a ¢innost koncovych spinacov overit najlepsie z medzipolohy)
- pri nedostato¢nom zatvoreni resp. otvoreni je mozné dostavit koncové polohy pomocou skrutky M 4
- po nastaveni pohonu skontrolovat vietky skrutkové spoje, domazat kizne ¢asti pohonu a nidzového ovladania
(prevodové casti napr. Metabond, ostatné vazelinou)

Udrzba pohonu

- pri pravidelnych prehliadkach skontrolovat stav ozubenych kolies - odstranit nadbyto¢né necistoty (technicky benzin), pre-
mazat Metabondom

- skontrolovat skrutkové spoje

- premazat kizne ¢asti niidzového ovladania

Udaje na objednavku

1. pracovné napatie elektromotora

2. umiestnenie pohonu

3. spdsob nudzového ovlddania

4. pre jednoznacnost vymeny urcit typ rekonstruovaného pristroja a jeho umiestnenie v kobke




Prislusenstvo - Elektromotorické pohony

EPUN
180
;
RN
-
’ L= i o
T
290
240
********* |
et E
8 RN
- T
] ‘ i
:
| p )
4XMI0 —— E 127




Poistkové spodky

VNUTORNY POISTKOVY SPODOK typ PS

Poistkové spodky su urcené k montazi poistiek VN. Pouzivaju sa najma v miestach prechodu vzdusného vedenia na kablové
vedenie
alebo pre pripojenie transformatora.

Vnutorny poistkovy spodok PS moze byt vyrobeny s podpernymi izolatormi z cykloalyfatickej Zivice alebo so zvodicom prepatia.
Zéakladny ram je vyrobeny z ocelového ohybaného plechu. Prudovodna draha je z elektrolytickej medi galvanicky postriebrena.

Poistkové spodky su urcené pre poistky podla IEC 282-1.
Mézu byt vyrobené v jedno alebo trojpélovom prevedeni samostatne alebo zmontované s odpajacom.

TECHNICKE UDAJE

Menovité napatie: 12,25 kV

Menovity prad:  do 100 A - pre menovity prud 100 A a menovité napatie 24 kV moze byt pouzita poistka
s max. stratovym vykonom 180 W

Typ a rozmer podla DIN 43625 a IEC 282-1

OMI s poistkovym spodkom

PS-E 12kV , 25kV
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Typ / Rozmer A B C D E H
PS-E12kV 292 510 562 130 270 440

PS-E25KkV 442 663 715 210 350 593




Poistkové spodky

Trojpolovy odpajac OMI 12/400 - 30 L s ramom pre poistky

475 415 430

6XM; ’ ‘
\ 5 ﬁﬂ

é 332

M12

413




Poistkové spodky

Trojpolovy odpajac¢ OMZI 12/400 - 30 L s ramom pre poistky
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